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rsj2012-0001 2F1-1 モデリング・モデルベース設計

rsj2012-0002 1L2-1 GCOE情報通信による医工融合イノベーション創生の関連研究

rsj2012-0003 2J1-7 画像認識(1/2)

rsj2012-0004 4L3-1 ロボット感動教育

rsj2012-0005 1E2-8 マイクロロボット・マイクロデバイス

rsj2012-0006 4G3-3 産業ロボット（システム開発）

rsj2012-0007 4I3-1 画像センサ

rsj2012-0008 2N2-7 ヒューマンインタラクション(2/3)

rsj2012-0009 4G1-4 屋外作業・建築ロボット

rsj2012-0010 2I2-1 アクチュエータ開発

rsj2012-0011 3I2-2 歩行ロボット(2/2)

rsj2012-0012 4O3-3 ロボットアーム

rsj2012-0013 4O3-1 ロボットアーム

rsj2012-0014 1G2-1 車輪倒立振子型ロボット(1/2)

rsj2012-0015 2E3-3 ハプティクスとモーションコントロール

rsj2012-0016 4O2-5 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(3/3)

rsj2012-0017 1L2-2 GCOE情報通信による医工融合イノベーション創生の関連研究

rsj2012-0018 3J1-5 NEDO次世代ロボット知能化技術開発プロジェクト(1/2)

rsj2012-0019 3G2-1 作業をするロボット

rsj2012-0020 2G3-1 月・惑星探査ロボット

rsj2012-0021 2A1-1 災害関係記録分科会からのメッセージ

rsj2012-0022 3C1-8 福祉・パワーアシスト （ウェアラブル)

rsj2012-0023 4M2-5 安心ロボティクス(2/2)

rsj2012-0024 3D1-3 ロボット聴覚(1/2)

rsj2012-0025 2D1-2 Humanoid

rsj2012-0027 2I2-2 アクチュエータ開発

rsj2012-0028 4J3-6 自己位置推定(3/3)

rsj2012-0029 4G1-7 屋外作業・建築ロボット

rsj2012-0030 3D2-5 ロボット聴覚(2/2)

rsj2012-0031 3N1-3 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(1/3)

rsj2012-0032 4K2-6 ヒューマノイド（2/3)

rsj2012-0033 4J1-1 自己位置推定(1/3)

rsj2012-0034 3F1-1 移動ロボット(行動計画）

rsj2012-0035 4N2-2 GCOE認知脳理解に基づく未来工学創成

rsj2012-0036 3B2-2 柔軟物の力学的機能の活用と理解(1/2)

rsj2012-0037 1B2-6 空間計測と地図マネージメント

rsj2012-0038 2K3-1 リハビリテーション

rsj2012-0039 2F1-5 モデリング・モデルベース設計

rsj2012-0040 2L1-4 医療ロボティクス

rsj2012-0041 3K2-1 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(2/2)



rsj2012-0042 4G2-3 産業ロボット（制御）

rsj2012-0043 4K3-2 ヒューマノイド（3/3)

rsj2012-0044 2K2-1 福祉・パワーアシスト （生活支援)(3/3)

rsj2012-0045 3L1-7 人の運動計測と解析(1/2)

rsj2012-0046 2K2-2 福祉・パワーアシスト （生活支援)(3/3)

rsj2012-0047 4N2-1 GCOE認知脳理解に基づく未来工学創成

rsj2012-0048 4G2-4 産業ロボット（制御）

rsj2012-0049 4G3-2 産業ロボット（システム開発）

rsj2012-0050 4D1-3 Robotics Research by Foreign Researchers in Japan (1)

rsj2012-0051 3D1-1 ロボット聴覚(1/2)

rsj2012-0052 4F2-3 移動の機構と制御

rsj2012-0053 3N1-1 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(1/3)

rsj2012-0054 4G2-1 産業ロボット（制御）

rsj2012-0055 3D2-3 ロボット聴覚(2/2)

rsj2012-0056 2H3-1 空間知(2/2)

rsj2012-0057 3G2-3 作業をするロボット

rsj2012-0058 2D1-3 Humanoid

rsj2012-0059 1G2-3 車輪倒立振子型ロボット(1/2)

rsj2012-0060 3K2-2 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(2/2)

rsj2012-0061 4O1-1 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(2/3)

rsj2012-0062 4O2-1 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(3/3)

rsj2012-0063 3I2-3 歩行ロボット(2/2)

rsj2012-0064 4I2-1 ロボットビジョン

rsj2012-0065 3B2-3 柔軟物の力学的機能の活用と理解(1/2)

rsj2012-0066 2A3-2 レスキューロボット

rsj2012-0067 4I1-5 我が企業のRobotセッション～学生へ向けての会社情報～

rsj2012-0068 2N2-3 ヒューマンインタラクション(2/3)

rsj2012-0069 3J2-4 NEDO次世代ロボット知能化技術開発プロジェクト(2/2)

rsj2012-0070 4I1-1 我が企業のRobotセッション～学生へ向けての会社情報～

rsj2012-0071 3L1-8 人の運動計測と解析(1/2)

rsj2012-0072 3I1-1 歩行ロボット(1/2)

rsj2012-0073 4L3-2 ロボット感動教育

rsj2012-0074 4J3-1 自己位置推定(3/3)

rsj2012-0075 3K2-6 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(2/2)

rsj2012-0076 1I2-1 生物規範ロボット

rsj2012-0077 2O1-1 ロボット機構

rsj2012-0078 4O2-3 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(3/3)

rsj2012-0079 4F1-8 学習・適応制御

rsj2012-0080 3L1-6 人の運動計測と解析(1/2)

rsj2012-0081 1L2-3 GCOE情報通信による医工融合イノベーション創生の関連研究

rsj2012-0082 2E1-4 バイオマニピュレーション(1/2)



rsj2012-0083 1H2-1 ヒューマン・ロボット・インタラクション(1/2)

rsj2012-0084 3O2-1 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(1/3)

rsj2012-0085 3J1-4 NEDO次世代ロボット知能化技術開発プロジェクト(1/2)

rsj2012-0086 2C3-7 筋骨格ロボティクス(2/2)

rsj2012-0087 4K3-1 ヒューマノイド（3/3)

rsj2012-0088 2N2-1 ヒューマンインタラクション(2/3)

rsj2012-0089 2E3-1 ハプティクスとモーションコントロール

rsj2012-0090 4O2-4 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(3/3)

rsj2012-0091 2N1-7 ヒューマンインタラクション(1/3)

rsj2012-0092 1D2-1 マルチロボットシステム

rsj2012-0093 4F3-1 ヘリコプタ・飛行ロボット

rsj2012-0094 4F3-2 ヘリコプタ・飛行ロボット

rsj2012-0095 1K2-2 福祉・パワーアシスト （生活支援)(1/3)

rsj2012-0096 2O3-1 ロボットハンド(2/2)

rsj2012-0097 2B1-1 RTミドルウエアとオープン化

rsj2012-0098 2K1-3 福祉・パワーアシスト （生活支援)(2/3)

rsj2012-0099 2D2-4 Assistive Robotics (1)

rsj2012-0100 2F1-6 モデリング・モデルベース設計

rsj2012-0101 3O2-8 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(1/3)

rsj2012-0102 2B1-2 RTミドルウエアとオープン化

rsj2012-0103 2C3-1 筋骨格ロボティクス(2/2)

rsj2012-0104 4B3-2 機構知(2/2)

rsj2012-0105 3J1-2 NEDO次世代ロボット知能化技術開発プロジェクト(1/2)

rsj2012-0106 1F2-3 最新の制御理論によるロボット制御の新たな展開

rsj2012-0107 2B1-3 RTミドルウエアとオープン化

rsj2012-0109 4I1-3 我が企業のRobotセッション～学生へ向けての会社情報～

rsj2012-0110 3J2-1 NEDO次世代ロボット知能化技術開発プロジェクト(2/2)

rsj2012-0111 4K1-4 ヒューマノイド（1/3)

rsj2012-0112 4K3-5 ヒューマノイド（3/3)

rsj2012-0113 2J1-1 画像認識(1/2)

rsj2012-0114 4M1-2 安心ロボティクス(1/2)

rsj2012-0115 3G2-5 作業をするロボット

rsj2012-0116 4B2-6 機構知(1/2)

rsj2012-0117 3K2-8 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(2/2)

rsj2012-0118 1G2-4 車輪倒立振子型ロボット(1/2)

rsj2012-0119 2J1-2 画像認識(1/2)

rsj2012-0120 2H1-5 ヒューマン・ロボット・インタラクション(2/2)

rsj2012-0121 3H1-6 実生活データに基づく生活機能デザイン

rsj2012-0122 4E1-3 触覚・力覚センシング

rsj2012-0124 2B2-2 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(1/3)

rsj2012-0125 2K3-3 リハビリテーション



rsj2012-0126 4C3-3 人間機械協調

rsj2012-0127 1I2-5 生物規範ロボット

rsj2012-0128 4F1-2 学習・適応制御

rsj2012-0129 3J1-1 NEDO次世代ロボット知能化技術開発プロジェクト(1/2)

rsj2012-0130 2O2-1 ロボットハンド(1/2)

rsj2012-0131 2I1-2 移動知とその新展開

rsj2012-0132 4O2-2 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(3/3)

rsj2012-0133 4E2-1 触覚ディスプレイ

rsj2012-0134 2I1-4 移動知とその新展開

rsj2012-0135 2E3-4 ハプティクスとモーションコントロール

rsj2012-0137 1C2-3 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(1/2)

rsj2012-0138 3H2-2 カーロボティクス

rsj2012-0139 1H2-3 ヒューマン・ロボット・インタラクション(1/2)

rsj2012-0140 4B2-2 機構知(1/2)

rsj2012-0141 2J3-7 人物の計測と認識

rsj2012-0142 3I1-7 歩行ロボット(1/2)

rsj2012-0143 3O1-3 マニピュレーション

rsj2012-0144 2E3-6 ハプティクスとモーションコントロール

rsj2012-0145 2L3-3 NEDO内視鏡下手術支援システムの研究開発事業

rsj2012-0146 3I2-7 歩行ロボット(2/2)

rsj2012-0147 2N3-3 ヒューマンインタラクション(3/3)

rsj2012-0148 3B1-2 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(3/3)

rsj2012-0150 2O3-6 ロボットハンド(2/2)

rsj2012-0151 2K2-8 福祉・パワーアシスト （生活支援)(3/3)

rsj2012-0152 3O2-2 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(1/3)

rsj2012-0153 4I2-2 ロボットビジョン

rsj2012-0154 1B2-5 空間計測と地図マネージメント

rsj2012-0155 4I1-2 我が企業のRobotセッション～学生へ向けての会社情報～

rsj2012-0156 1D2-5 マルチロボットシステム

rsj2012-0157 4F3-3 ヘリコプタ・飛行ロボット

rsj2012-0158 4G3-7 産業ロボット（システム開発）

rsj2012-0159 2I1-3 移動知とその新展開

rsj2012-0160 4O1-8 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(2/3)

rsj2012-0161 3O2-4 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(1/3)

rsj2012-0162 2B2-3 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(1/3)

rsj2012-0163 4M2-3 安心ロボティクス(2/2)

rsj2012-0164 4E2-2 触覚ディスプレイ

rsj2012-0165 3F2-2 遠隔操作のユーザインタフェース

rsj2012-0166 4L3-3 ロボット感動教育

rsj2012-0167 2C2-8 筋骨格ロボティクス(1/2)

rsj2012-0168 4D1-2 Robotics Research by Foreign Researchers in Japan (1)



rsj2012-0169 2O3-7 ロボットハンド(2/2)

rsj2012-0170 3L2-3 人の運動計測と解析(2/2)

rsj2012-0171 2O1-2 ロボット機構

rsj2012-0172 2I2-3 アクチュエータ開発

rsj2012-0173 2D1-1 Humanoid

rsj2012-0174 4O2-6 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(3/3)

rsj2012-0175 2M2-4 人ロボット共生学(1/2)

rsj2012-0176 4F3-4 ヘリコプタ・飛行ロボット

rsj2012-0177 3O1-5 マニピュレーション

rsj2012-0178 2A3-3 レスキューロボット

rsj2012-0179 3F1-3 移動ロボット(行動計画）

rsj2012-0180 2H2-1 空間知(1/2)

rsj2012-0181 2J2-4 画像認識(2/2)

rsj2012-0182 2F1-3 モデリング・モデルベース設計

rsj2012-0183 3L2-8 人の運動計測と解析(2/2)

rsj2012-0184 2H2-2 空間知(1/2)

rsj2012-0185 2H1-7 ヒューマン・ロボット・インタラクション(2/2)

rsj2012-0186 3J1-7 NEDO次世代ロボット知能化技術開発プロジェクト(1/2)

rsj2012-0187 4D3-3 Women in Robotics

rsj2012-0188 1L2-6 GCOE情報通信による医工融合イノベーション創生の関連研究

rsj2012-0189 4O1-3 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(2/3)

rsj2012-0190 3K2-5 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(2/2)

rsj2012-0191 3C1-4 福祉・パワーアシスト （ウェアラブル)

rsj2012-0192 2L1-6 医療ロボティクス

rsj2012-0193 3E1-1 微細作業(1/2)

rsj2012-0194 4G2-2 産業ロボット（制御）

rsj2012-0195 2B2-4 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(1/3)

rsj2012-0196 4K2-5 ヒューマノイド（2/3)

rsj2012-0197 3C2-2 ヒューマンサポートロボティクス(1/2)

rsj2012-0198 2M3-4 人ロボット共生学(2/2)

rsj2012-0199 2L1-1 医療ロボティクス

rsj2012-0200 2B2-6 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(1/3)

rsj2012-0201 2B2-5 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(1/3)

rsj2012-0202 3K2-7 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(2/2)

rsj2012-0203 3C2-1 ヒューマンサポートロボティクス(1/2)

rsj2012-0204 3D2-4 ロボット聴覚(2/2)

rsj2012-0205 3B1-3 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(3/3)

rsj2012-0206 4I1-7 我が企業のRobotセッション～学生へ向けての会社情報～

rsj2012-0207 4N3-5 認知発達ロボティクス

rsj2012-0208 2H1-8 ヒューマン・ロボット・インタラクション(2/2)

rsj2012-0209 4C2-3 生体信号インタフェース



rsj2012-0210 2B2-7 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(1/3)

rsj2012-0211 3N2-5 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(2/3)

rsj2012-0212 1B2-1 空間計測と地図マネージメント

rsj2012-0214 2B3-1 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(2/3)

rsj2012-0215 1B2-8 空間計測と地図マネージメント

rsj2012-0216 4K1-2 ヒューマノイド（1/3)

rsj2012-0217 4F2-5 移動の機構と制御

rsj2012-0218 4O1-7 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(2/3)

rsj2012-0219 2B3-2 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(2/3)

rsj2012-0220 2I2-4 アクチュエータ開発

rsj2012-0221 2I2-5 アクチュエータ開発

rsj2012-0222 2K3-6 リハビリテーション

rsj2012-0223 4F1-3 学習・適応制御

rsj2012-0224 2C1-3 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(2/2)

rsj2012-0225 4O1-5 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(2/3)

rsj2012-0226 4J1-2 自己位置推定(1/3)

rsj2012-0228 4L1-5 デジタルヒューマン

rsj2012-0229 4L1-2 デジタルヒューマン

rsj2012-0230 4K1-6 ヒューマノイド（1/3)

rsj2012-0231 2F1-2 モデリング・モデルベース設計

rsj2012-0232 3L1-5 人の運動計測と解析(1/2)

rsj2012-0233 3O1-4 マニピュレーション

rsj2012-0234 3O1-2 マニピュレーション

rsj2012-0235 2G1-1 車輪倒立振子型ロボット(2/2)

rsj2012-0236 3O2-7 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(1/3)

rsj2012-0237 2D3-6 Assistive Robotics (2)

rsj2012-0238 4C1-1 ヒューマンサポートロボティクス(2/2)

rsj2012-0240 4D2-4 Robotics Research by Foreign Researchers in Japan (2)

rsj2012-0241 2K1-1 福祉・パワーアシスト （生活支援)(2/3)

rsj2012-0242 2K1-2 福祉・パワーアシスト （生活支援)(2/3)

rsj2012-0243 3D2-1 ロボット聴覚(2/2)

rsj2012-0244 2O2-5 ロボットハンド(1/2)

rsj2012-0245 4I1-4 我が企業のRobotセッション～学生へ向けての会社情報～

rsj2012-0246 4D2-1 Robotics Research by Foreign Researchers in Japan (2)

rsj2012-0247 4J1-8 自己位置推定(1/3)

rsj2012-0248 4L2-1 教育用ロボット

rsj2012-0249 2O3-4 ロボットハンド(2/2)

rsj2012-0250 3L1-3 人の運動計測と解析(1/2)

rsj2012-0251 3O2-5 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(1/3)

rsj2012-0252 2C1-5 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(2/2)

rsj2012-0253 3L1-1 人の運動計測と解析(1/2)



rsj2012-0254 2O2-2 ロボットハンド(1/2)

rsj2012-0255 4C3-7 人間機械協調

rsj2012-0256 1E2-2 マイクロロボット・マイクロデバイス

rsj2012-0257 3C2-7 ヒューマンサポートロボティクス(1/2)

rsj2012-0258 4O1-6 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(2/3)

rsj2012-0259 3K2-9 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(2/2)

rsj2012-0260 3N1-2 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(1/3)

rsj2012-0261 4E1-2 触覚・力覚センシング

rsj2012-0263 4F2-1 移動の機構と制御

rsj2012-0264 4E2-3 触覚ディスプレイ

rsj2012-0265 1H2-6 ヒューマン・ロボット・インタラクション(1/2)

rsj2012-0266 4F2-2 移動の機構と制御

rsj2012-0267 3C1-1 福祉・パワーアシスト （ウェアラブル)

rsj2012-0268 2L2-2 手術支援ロボット

rsj2012-0269 4N3-2 認知発達ロボティクス

rsj2012-0270 3C2-4 ヒューマンサポートロボティクス(1/2)

rsj2012-0271 1E2-4 マイクロロボット・マイクロデバイス

rsj2012-0272 1E2-6 マイクロロボット・マイクロデバイス

rsj2012-0274 2G3-2 月・惑星探査ロボット

rsj2012-0275 2F2-8 移動ロボット（制御）

rsj2012-0276 3K2-3 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(2/2)

rsj2012-0277 2C1-4 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(2/2)

rsj2012-0278 2I2-6 アクチュエータ開発

rsj2012-0279 4B2-7 機構知(1/2)

rsj2012-0280 2H1-3 ヒューマン・ロボット・インタラクション(2/2)

rsj2012-0281 2M2-1 人ロボット共生学(1/2)

rsj2012-0282 4G3-1 産業ロボット（システム開発）

rsj2012-0283 2I3-1 アクチュエータ制御

rsj2012-0284 3C2-5 ヒューマンサポートロボティクス(1/2)

rsj2012-0285 4I2-4 ロボットビジョン

rsj2012-0286 2K3-4 リハビリテーション

rsj2012-0287 4E1-1 触覚・力覚センシング

rsj2012-0288 2K3-8 リハビリテーション

rsj2012-0289 2B3-5 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(2/3)

rsj2012-0290 2B2-1 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(1/3)

rsj2012-0291 2H1-1 ヒューマン・ロボット・インタラクション(2/2)

rsj2012-0292 4I1-6 我が企業のRobotセッション～学生へ向けての会社情報～

rsj2012-0293 1I2-3 生物規範ロボット

rsj2012-0294 1I2-4 生物規範ロボット

rsj2012-0295 1K2-8 福祉・パワーアシスト （生活支援)(1/3)

rsj2012-0296 4G1-6 屋外作業・建築ロボット



rsj2012-0297 2F3-5 移動ロボット（経路計画）

rsj2012-0298 1D2-3 マルチロボットシステム

rsj2012-0299 4O3-7 ロボットアーム

rsj2012-0300 4K2-4 ヒューマノイド（2/3)

rsj2012-0301 2A1-7 災害関係記録分科会からのメッセージ

rsj2012-0302 3J1-6 NEDO次世代ロボット知能化技術開発プロジェクト(1/2)

rsj2012-0303 4D3-7 Women in Robotics

rsj2012-0304 4F1-5 学習・適応制御

rsj2012-0305 2I3-2 アクチュエータ制御

rsj2012-0306 2I3-4 アクチュエータ制御

rsj2012-0307 3G2-2 作業をするロボット

rsj2012-0308 3B1-1 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(3/3)

rsj2012-0309 4D3-6 Women in Robotics

rsj2012-0310 4E1-4 触覚・力覚センシング

rsj2012-0311 4D2-3 Robotics Research by Foreign Researchers in Japan (2)

rsj2012-0312 1B2-4 空間計測と地図マネージメント

rsj2012-0313 4I3-2 画像センサ

rsj2012-0314 4I2-3 ロボットビジョン

rsj2012-0315 2O1-5 ロボット機構

rsj2012-0316 1H2-4 ヒューマン・ロボット・インタラクション(1/2)

rsj2012-0317 2C2-1 筋骨格ロボティクス(1/2)

rsj2012-0318 4N2-6 GCOE認知脳理解に基づく未来工学創成

rsj2012-0320 1C2-4 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(1/2)

rsj2012-0321 4D2-7 Robotics Research by Foreign Researchers in Japan (2)

rsj2012-0322 2J2-5 画像認識(2/2)

rsj2012-0323 4J3-7 自己位置推定(3/3)

rsj2012-0324 2B2-8 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(1/3)

rsj2012-0325 2F3-1 移動ロボット（経路計画）

rsj2012-0327 4L2-2 教育用ロボット

rsj2012-0328 1I2-6 生物規範ロボット

rsj2012-0329 3G2-7 作業をするロボット

rsj2012-0330 2C2-7 筋骨格ロボティクス(1/2)

rsj2012-0332 3F1-2 移動ロボット(行動計画）

rsj2012-0333 2F2-7 移動ロボット（制御）

rsj2012-0334 3F2-5 遠隔操作のユーザインタフェース

rsj2012-0335 1F2-5 最新の制御理論によるロボット制御の新たな展開

rsj2012-0336 4D2-2 Robotics Research by Foreign Researchers in Japan (2)

rsj2012-0338 1C2-6 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(1/2)

rsj2012-0339 4I3-3 画像センサ

rsj2012-0340 1C2-2 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(1/2)

rsj2012-0341 2F2-5 移動ロボット（制御）



rsj2012-0342 3D2-2 ロボット聴覚(2/2)

rsj2012-0343 2J1-4 画像認識(1/2)

rsj2012-0344 4G2-5 産業ロボット（制御）

rsj2012-0345 3B2-5 柔軟物の力学的機能の活用と理解(1/2)

rsj2012-0346 4J3-2 自己位置推定(3/3)

rsj2012-0347 3I2-4 歩行ロボット(2/2)

rsj2012-0348 4L3-4 ロボット感動教育

rsj2012-0349 2F3-7 移動ロボット（経路計画）

rsj2012-0350 2J1-3 画像認識(1/2)

rsj2012-0351 2L2-3 手術支援ロボット

rsj2012-0352 1B2-3 空間計測と地図マネージメント

rsj2012-0353 2N2-2 ヒューマンインタラクション(2/3)

rsj2012-0354 2B3-4 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(2/3)

rsj2012-0355 2F2-6 移動ロボット（制御）

rsj2012-0356 2C2-2 筋骨格ロボティクス(1/2)

rsj2012-0357 3M2-3 データ工学ロボティクス(2/2)

rsj2012-0359 4C3-5 人間機械協調

rsj2012-0360 3D1-6 ロボット聴覚(1/2)

rsj2012-0361 4K3-7 ヒューマノイド（3/3)

rsj2012-0362 4J1-3 自己位置推定(1/3)

rsj2012-0363 2J3-4 人物の計測と認識

rsj2012-0364 2G3-3 月・惑星探査ロボット

rsj2012-0365 2D3-4 Assistive Robotics (2)

rsj2012-0366 1L2-4 GCOE情報通信による医工融合イノベーション創生の関連研究

rsj2012-0367 4B1-4 柔軟物の力学的機能の活用と理解(2/2)

rsj2012-0368 4O3-2 ロボットアーム

rsj2012-0369 2D2-5 Assistive Robotics (1)

rsj2012-0370 2L2-4 手術支援ロボット

rsj2012-0371 2N1-1 ヒューマンインタラクション(1/3)

rsj2012-0372 3B2-1 柔軟物の力学的機能の活用と理解(1/2)

rsj2012-0373 4F2-6 移動の機構と制御

rsj2012-0374 3D1-2 ロボット聴覚(1/2)

rsj2012-0375 4F1-6 学習・適応制御

rsj2012-0376 4K1-7 ヒューマノイド（1/3)

rsj2012-0377 2K2-4 福祉・パワーアシスト （生活支援)(3/3)

rsj2012-0378 1D2-2 マルチロボットシステム

rsj2012-0379 1K2-7 福祉・パワーアシスト （生活支援)(1/3)

rsj2012-0380 4J1-4 自己位置推定(1/3)

rsj2012-0381 2K1-8 福祉・パワーアシスト （生活支援)(2/3)

rsj2012-0382 1C2-1 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(1/2)

rsj2012-0383 3M1-3 データ工学ロボティクス(1/2)



rsj2012-0384 4F1-7 学習・適応制御

rsj2012-0385 2F2-3 移動ロボット（制御）

rsj2012-0386 4N3-6 認知発達ロボティクス

rsj2012-0387 4C3-4 人間機械協調

rsj2012-0388 4B3-3 機構知(2/2)

rsj2012-0389 4O2-7 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(3/3)

rsj2012-0390 3D1-5 ロボット聴覚(1/2)

rsj2012-0392 2K2-7 福祉・パワーアシスト （生活支援)(3/3)

rsj2012-0393 2L3-4 NEDO内視鏡下手術支援システムの研究開発事業

rsj2012-0394 2F3-6 移動ロボット（経路計画）

rsj2012-0395 3G1-1 宇宙ロボティクス

rsj2012-0396 4N1-5 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(3/3)

rsj2012-0397 2H3-2 空間知(2/2)

rsj2012-0399 4F2-4 移動の機構と制御

rsj2012-0400 4C3-6 人間機械協調

rsj2012-0401 4D2-8 Robotics Research by Foreign Researchers in Japan (2)

rsj2012-0402 2A3-5 レスキューロボット

rsj2012-0403 3N1-7 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(1/3)

rsj2012-0404 2F3-8 移動ロボット（経路計画）

rsj2012-0405 2C3-6 筋骨格ロボティクス(2/2)

rsj2012-0406 4G3-6 産業ロボット（システム開発）

rsj2012-0407 2B1-4 RTミドルウエアとオープン化

rsj2012-0408 3H2-1 カーロボティクス

rsj2012-0409 2K2-3 福祉・パワーアシスト （生活支援)(3/3)

rsj2012-0410 2A1-2 災害関係記録分科会からのメッセージ

rsj2012-0411 2A3-6 レスキューロボット

rsj2012-0412 2O2-3 ロボットハンド(1/2)

rsj2012-0413 2B1-5 RTミドルウエアとオープン化

rsj2012-0414 2C3-2 筋骨格ロボティクス(2/2)

rsj2012-0415 4F3-5 ヘリコプタ・飛行ロボット

rsj2012-0416 4N1-7 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(3/3)

rsj2012-0417 3C2-3 ヒューマンサポートロボティクス(1/2)

rsj2012-0418 2A1-4 災害関係記録分科会からのメッセージ

rsj2012-0419 2K1-4 福祉・パワーアシスト （生活支援)(2/3)

rsj2012-0420 3D2-6 ロボット聴覚(2/2)

rsj2012-0421 2J2-7 画像認識(2/2)

rsj2012-0422 2D1-7 Humanoid

rsj2012-0423 4J1-5 自己位置推定(1/3)

rsj2012-0424 4B1-5 柔軟物の力学的機能の活用と理解(2/2)

rsj2012-0425 3F1-7 移動ロボット(行動計画）

rsj2012-0426 4L2-3 教育用ロボット



rsj2012-0427 4K2-3 ヒューマノイド（2/3)

rsj2012-0428 3N2-7 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(2/3)

rsj2012-0429 4N3-7 認知発達ロボティクス

rsj2012-0430 1K2-4 福祉・パワーアシスト （生活支援)(1/3)

rsj2012-0431 2A3-8 レスキューロボット

rsj2012-0432 4E1-5 触覚・力覚センシング

rsj2012-0433 2I3-5 アクチュエータ制御

rsj2012-0434 4L2-4 教育用ロボット

rsj2012-0435 4C1-3 ヒューマンサポートロボティクス(2/2)

rsj2012-0436 2O1-3 ロボット機構

rsj2012-0437 2N3-7 ヒューマンインタラクション(3/3)

rsj2012-0438 4M1-7 安心ロボティクス(1/2)

rsj2012-0439 3F1-5 移動ロボット(行動計画）

rsj2012-0440 1B2-7 空間計測と地図マネージメント

rsj2012-0441 4O1-4 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(2/3)

rsj2012-0442 4J2-4 自己位置推定(2/3)

rsj2012-0443 3O2-3 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(1/3)

rsj2012-0444 2J3-5 人物の計測と認識

rsj2012-0445 3I1-5 歩行ロボット(1/2)

rsj2012-0446 3I2-6 歩行ロボット(2/2)

rsj2012-0447 3I1-6 歩行ロボット(1/2)

rsj2012-0448 4N3-3 認知発達ロボティクス

rsj2012-0449 4G1-5 屋外作業・建築ロボット

rsj2012-0450 4J1-6 自己位置推定(1/3)

rsj2012-0451 3E1-2 微細作業(1/2)

rsj2012-0452 4K1-5 ヒューマノイド（1/3)

rsj2012-0453 4K1-3 ヒューマノイド（1/3)

rsj2012-0454 3F1-4 移動ロボット(行動計画）

rsj2012-0455 4C1-4 ヒューマンサポートロボティクス(2/2)

rsj2012-0456 3M2-1 データ工学ロボティクス(2/2)

rsj2012-0457 4I2-5 ロボットビジョン

rsj2012-0458 3H1-5 実生活データに基づく生活機能デザイン

rsj2012-0459 1F2-4 最新の制御理論によるロボット制御の新たな展開

rsj2012-0460 2B1-6 RTミドルウエアとオープン化

rsj2012-0461 4D1-5 Robotics Research by Foreign Researchers in Japan (1)

rsj2012-0462 3H1-3 実生活データに基づく生活機能デザイン

rsj2012-0463 4M1-4 安心ロボティクス(1/2)

rsj2012-0465 2N1-8 ヒューマンインタラクション(1/3)

rsj2012-0466 2J3-8 人物の計測と認識

rsj2012-0467 4N2-8 GCOE認知脳理解に基づく未来工学創成

rsj2012-0468 2D2-1 Assistive Robotics (1)



rsj2012-0469 2K3-2 リハビリテーション

rsj2012-0470 3B1-4 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(3/3)

rsj2012-0471 2C1-2 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(2/2)

rsj2012-0472 2N1-2 ヒューマンインタラクション(1/3)

rsj2012-0473 4N3-4 認知発達ロボティクス

rsj2012-0474 1I2-2 生物規範ロボット

rsj2012-0475 4F2-7 移動の機構と制御

rsj2012-0476 2O3-5 ロボットハンド(2/2)

rsj2012-0477 4O3-5 ロボットアーム

rsj2012-0478 1K2-1 福祉・パワーアシスト （生活支援)(1/3)

rsj2012-0479 3C1-6 福祉・パワーアシスト （ウェアラブル)

rsj2012-0480 4N2-5 GCOE認知脳理解に基づく未来工学創成

rsj2012-0481 4G3-8 産業ロボット（システム開発）

rsj2012-0482 2N3-6 ヒューマンインタラクション(3/3)

rsj2012-0483 2H2-3 空間知(1/2)

rsj2012-0484 3F2-6 遠隔操作のユーザインタフェース

rsj2012-0485 1F2-1 最新の制御理論によるロボット制御の新たな展開

rsj2012-0486 4M1-1 安心ロボティクス(1/2)

rsj2012-0487 3D1-7 ロボット聴覚(1/2)

rsj2012-0488 2G3-4 月・惑星探査ロボット

rsj2012-0489 4J2-5 自己位置推定(2/3)

rsj2012-0490 3K2-4 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(2/2)

rsj2012-0491 4C2-2 生体信号インタフェース

rsj2012-0492 2E1-5 バイオマニピュレーション(1/2)

rsj2012-0493 3N1-6 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(1/3)

rsj2012-0494 4J2-6 自己位置推定(2/3)

rsj2012-0495 3C1-5 福祉・パワーアシスト （ウェアラブル)

rsj2012-0496 2F2-2 移動ロボット（制御）

rsj2012-0497 1K2-5 福祉・パワーアシスト （生活支援)(1/3)

rsj2012-0498 3M1-6 データ工学ロボティクス(1/2)

rsj2012-0499 4N1-4 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(3/3)

rsj2012-0500 4N1-6 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(3/3)

rsj2012-0501 2J1-5 画像認識(1/2)

rsj2012-0502 4K2-7 ヒューマノイド（2/3)

rsj2012-0503 2G2-2 小惑星表面移動探査ロボット

rsj2012-0504 4D3-4 Women in Robotics

rsj2012-0505 3E2-1 微細作業(2/2)

rsj2012-0506 2H2-4 空間知(1/2)

rsj2012-0508 4N3-8 認知発達ロボティクス

rsj2012-0509 3G1-2 宇宙ロボティクス

rsj2012-0510 2B3-3 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(2/3)



rsj2012-0511 4C1-2 ヒューマンサポートロボティクス(2/2)

rsj2012-0512 4K1-8 ヒューマノイド（1/3)

rsj2012-0513 4O1-2 NEDO生活支援ロボット実用化プロジェクト(2/3)

rsj2012-0514 3N1-5 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(1/3)

rsj2012-0515 4E2-4 触覚ディスプレイ

rsj2012-0516 4I3-4 画像センサ

rsj2012-0517 3N2-1 確率ロボティクス～行動学習から記号創発まで～(2/3)

rsj2012-0518 4B3-1 機構知(2/2)

rsj2012-0519 1C2-5 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(1/2)

rsj2012-0520 4M1-3 安心ロボティクス(1/2)

rsj2012-0521 1F2-2 最新の制御理論によるロボット制御の新たな展開

rsj2012-0522 2C2-5 筋骨格ロボティクス(1/2)

rsj2012-0523 2B3-6 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(2/3)

rsj2012-0524 2L1-8 医療ロボティクス

rsj2012-0525 2C1-1 人工筋アクチュエータ・センサーシステム(2/2)

rsj2012-0526 2B3-7 インターネットとロボットサービス～クラウド時代のロボットサービスとRSiの取り組み～(2/3)
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rsj2012-0798 2M3-5 人ロボット共生学(2/2)

rsj2012-0799 2J2-2 画像認識(2/2)

rsj2012-0800 2E2-1 バイオマニピュレーション(2/2)



rsj2012-0801 4C2-4 生体信号インタフェース

rsj2012-0802 4N3-1 認知発達ロボティクス

rsj2012-0803 1M2-3 ロボット行動デザイン

rsj2012-0804 2E3-7 ハプティクスとモーションコントロール

rsj2012-0805 2E2-3 バイオマニピュレーション(2/2)

rsj2012-0806 1I2-8 生物規範ロボット

rsj2012-0807 2L2-5 手術支援ロボット

rsj2012-0808 3E2-6 微細作業(2/2)

rsj2012-0809 1M2-5 ロボット行動デザイン

rsj2012-0810 3E1-6 微細作業(1/2)

rsj2012-0811 2A2-5 原発対応ロボティクス

rsj2012-0812 4K2-1 ヒューマノイド（2/3)

rsj2012-0813 2E1-3 バイオマニピュレーション(1/2)

rsj2012-0814 2H3-5 空間知(2/2)

rsj2012-0815 2E2-4 バイオマニピュレーション(2/2)

rsj2012-0816 4K1-1 ヒューマノイド（1/3)

rsj2012-0817 2A2-6 原発対応ロボティクス

rsj2012-0818 3H2-3 カーロボティクス

rsj2012-0819 4M2-2 安心ロボティクス(2/2)

rsj2012-0820 4C3-2 人間機械協調

rsj2012-0821 4C3-1 人間機械協調

rsj2012-0822 2J3-3 人物の計測と認識

rsj2012-0823 4N2-4 GCOE認知脳理解に基づく未来工学創成

rsj2012-0824 3E1-7 微細作業(1/2)

rsj2012-0825 3E2-7 微細作業(2/2)

rsj2012-0826 4D2-6 Robotics Research by Foreign Researchers in Japan (2)

rsj2012-0827 2M2-3 人ロボット共生学(1/2)

rsj2012-0828 4F2-8 移動の機構と制御

rsj2012-0829 4L1-4 デジタルヒューマン

rsj2012-0830 2D2-3 Assistive Robotics (1)

rsj2012-0831 3L2-1 人の運動計測と解析(2/2)

rsj2012-0832 1M2-6 ロボット行動デザイン

rsj2012-0833 3H1-4 実生活データに基づく生活機能デザイン

rsj2012-0834 4L2-5 教育用ロボット

rsj2012-0835 3J1-8 NEDO次世代ロボット知能化技術開発プロジェクト(1/2)

rsj2012-0836 2L2-1 手術支援ロボット

rsj2012-0837 3L2-7 人の運動計測と解析(2/2)

rsj2012-0838 2G3-6 月・惑星探査ロボット

rsj2012-0839 2L3-2 NEDO内視鏡下手術支援システムの研究開発事業

rsj2012-0840 2L3-1 NEDO内視鏡下手術支援システムの研究開発事業

rsj2012-0841 2E1-1 バイオマニピュレーション(1/2)



rsj2012-0842 3K1-2 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(1/2)

rsj2012-0843 3K1-3 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(1/2)

rsj2012-0844 3K1-4 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(1/2)

rsj2012-0845 3K1-5 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(1/2)

rsj2012-0846 3K1-6 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(1/2)

rsj2012-0847 3K1-7 産学連携セッション～産業用ロボットイノベーションへのチャレンジ～(1/2)

rsj2012-0848 1A1-1 原子力ロボット技術と可能性-第1部-

rsj2012-0849 1J2-1 原子力ロボット技術と可能性-第2部-

rsj2012-0850 4A2-1 新しいロボット産業分野の創生のための支援体制‐ロボット技術が事業に成長するためのファイナンス戦略は何か？‐

rsj2012-0851 4A2-2 新しいロボット産業分野の創生のための支援体制‐ロボット技術が事業に成長するためのファイナンス戦略は何か？‐

rsj2012-0852 4A2-3 新しいロボット産業分野の創生のための支援体制‐ロボット技術が事業に成長するためのファイナンス戦略は何か？‐

rsj2012-0853 4A2-4 新しいロボット産業分野の創生のための支援体制‐ロボット技術が事業に成長するためのファイナンス戦略は何か？‐

rsj2012-0854 4A2-5 新しいロボット産業分野の創生のための支援体制‐ロボット技術が事業に成長するためのファイナンス戦略は何か？‐

rsj2012-0855 4A2-6 新しいロボット産業分野の創生のための支援体制‐ロボット技術が事業に成長するためのファイナンス戦略は何か？‐

rsj2012-0856 3G1-5 宇宙ロボティクス


